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1. WSTEP

1.1.Przedmiot STWIORB

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej wyé&nia i odbioru robot budowlanycha s
wymagania dotyce wykonania i odbioru rob6t zg@anych z odtworzeniem trasy drogowej i jej
punktéw wysokéciowych w ramach projektu Rozbudowa drogi wojewadeizkr 189 w granicach
administracyjnych m. Bkwit

1.2. Zakres stosowania STWIORB
Specyfikacja techniczna wykonania i odbioru robdiddwlanych (STWIORB) stosowanej jako
dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniealizacji rob6t na drogach.

1.3. Zakres robét obgtych STWIORB

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia rob6t awanych z
wszystkimi czynnéciami umaliwiajgcymi i magcymi na celu odtworzenie w terenie przebiegu trasy
drogowej oraz polenia obiektow inynierskich.

1.3.1.0dtworzenie trasy i punktow wysod@owych

W zakres robét pomiarowych, zgianych z odtworzeniem trasy i punktéw wysakowych
wchodz:

a) sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i wy&dkavego punktow gtdwnych i punktow
wysokasciowych,

b) wyznaczenie dodatkowych punktéw wysékiowych (reperéw roboczych),

c) wyznaczenie przekrojow poprzecznych,

d) zastabilizowanie punktéw w sposob trwaty, oclarach przed zniszczeniem oraz oznakowanie w
sposob utatwiacy odszukanie i ewentualne odtworzenie.

1.4. Okredlenia podstawowe

1.4.1. Punkty gtéwne trasy - punkty zatamania osi trasynkpy kierunkowe oraz pogtkowy i
koncowy punkt trasy.

2. MATERIALY

2.1. Rodzaje materiatow

Do utrwalenia punktow gtownych trasy najestosowa pale drewniane z gwdziem lub petem
stalowym, stupki betonowe albo rury metalowe o dhaijokoto 0,50 metra.

Pale drewniane umieszczone poza granibo6t ziemnych, wgsiedztwie punktéw zatamania trasy,
powinny mie srednig; od 0,15 do 0,20 m i diugéod 1,5 do 1,7 m.

Do stabilizacji pozostatych punktéw najestosowd paliki drewnianesrednicy od 0,05 do 0,08 m i
dtugcici okoto 0,30 m, a dla punktow utrwalanych w istgiej nawierzchni bolce staloweednicy 5
mm i diugaci od 0,04 do 0,05 m.

. Swiadki” powinny miet diugas¢ okoto 0,50 m i przekr6j prostatqy.

3. SPRZET

3.1. Sprzt pomiarowy

Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktow wysekowych naley stosowa nas¢pujacy
sprz:t:

- teodolity lub tachimetry,

- niwelatory,

- dalmierze,

- tyczki,

- laty,

- tadmy stalowe, szpilki.
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Sprzt stosowany do odtworzenia trasy drogowej i jej kiGw wysokdciowych powinien
gwarantowad uzyskanie wymaganej dokfadiwo pomiaru.

4. TRANSPORT

4.1. Transport sprztu i materiatow
Sprzt i materiaty do odtworzenia trasy v przewoz dowolnymisrodkami transportu.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny &éyykonane zgodnie z obogzujagcymi Instrukcjami GUGIK (od 1do 7).
Przed przysipieniem do rob6t Wykonawca powinien pegejopd Zamawiajcego dane zawiergje
lokalizacg i wspoétrzdne punktéw gtéwnych trasy oraz reperow.

W oparciu 0 materiaty dostarczone przez Zamaw&jo, Wykonawca powinien przeprowadzi
obliczenia i pomiary geodezyjne niezlme do szczegdtowego wytyczenia robét.

Prace pomiarowe powinny &ywykonane przez osoby posiagiag odpowiednie kwalifikacje i
uprawnienia.

Wykonawca powinien natychmiast poinformaw#nzyniera o wszelkich kHach wykrytych w
wytyczeniu punktéw gtébwnych trasy i (lub) reperéaboczych. B¢dy te powinny by usungte na
koszt Zamawiajcego.

Wykonawca powinien sprawdzizy rzdne terenu ok&one w dokumentaciji projektowej ggodne
z rzeczywistymi rgdnymi terenu. Teeli Wykonawca stwierdzize rzeczywiste rdne terenu istotnie
roznia sie od rzdnych okrélonych w dokumentacji projektowej, to powinien padomié o tym
Inzyniera. Uksztaltowanie terenu w takim rejonie niewmno by zmieniane przed pogijiem
odpowiedniej decyzji przez mgniera. Wszystkie roboty dodatkowe, wynik@g z ré&nic rzednych
terenu podanych w dokumentacji projektowejeidizych rzeczywistych, akceptowane przezymera,
zostam wykonane na koszt Zamawiaggo. Zaniechanie powiadomieniayniera oznaczaze roboty
dodatkowe w takim przypadku obezi Wykonawe.

Wszystkie roboty, ktore bazujna pomiarach Wykonawcy, nie mpgdoy¢ rozpoczte przed
zaakceptowaniem wynikow pomiaréw przezyniera.

Punkty wierzchotkowe, punkty gtbwne trasy i punkitgsrednie osi trasy mugzby¢ zaopatrzone w
oznaczenia ok&tajagce w sposob wyray i jednoznaczny charakterystyk potozenie tych punktow.
Forma i wzor tych oznacagowinny by zaakceptowane przezzmiera.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochgowszystkich punktéw pomiarowych i ich oznatze
czasie trwania robét. deli znaki pomiarowe przekazane przez Zamaygjo zostamn zniszczone
przez Wykonawg swiadomie lub wskutek zaniedbania, a ich odtworzg¢ese konieczne do dalszego
prowadzenia robot, to zostaone odtworzone na koszt Wykonawcy.

Wszystkie pozostate prace pomiarowe konieczne dkawidtowe] realizacji robét naig do
obowigzkéw Wykonawcy.

5.2. Sprawdzenie wyznaczenia punktéw gtdwnych osasy i punktow wysokaciowych

Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty gtdwne pony by¢ zastabilizowane w sposéb trwaty,
przy wyciu pali drewnianych lub stupkéw betonowych, a ztakdowhzane do punktow
pomocniczych, potmnych poza granicrobdt ziemnych.

Zamawiajcy powinien zatay¢ robocze punkty wysokciowe (repery robocze) wzdtuosi trasy
drogowej, a take przy kadym obiekcie igynierskim.

Repery robocze natg zalazy¢ poza granicami robdt zeganych z wykonaniem trasy drogowej i
obiektow towarzysgych. Jako repery robocze mma wykorzystd punkty state na stabilnych,
istniejgcych budowlach wzdiu trasy drogowej. O ile brak takich punktéw, repeopocze nalegy
zalazy¢ w postaci stupkow betonowych lub grubych ksztahiww stalowych, osadzonych w
gruncie w sposob wykluczgjy osiadanie, zaakceptowany przezylmera.
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Rzedne reperdw roboczych nale okreila¢ z taly dokladndcig, aby sredni bhd niwelacji po
wyréwnaniu byt mniejszy od 4 mm/km, stogujniwelacg podwdéjry w nawizaniu do reperéw
panstwowych.

Repery robocze powinny bywyposaone w dodatkowe oznaczenia, zawigca] wyr&ne i
jednoznaczne okékenie nazwy reperu i jegogdne;.

5.3. Wyznaczenie przekrojow poprzecznych

Wyznaczenie przekrojow poprzecznych obejmuje wyzeaie krawdzi nasypow i wykopow na
powierzchni terenu (okékenie granicy robét), zgodnie z dokumengapjojektows oraz w miejscach
wymagajicych uzupetnienia dla poprawnego przeprowadzerbatrow miejscach zaakceptowanych
przez Ireyniera.

Profilowanie przekrojéw poprzecznych musi uiwiaé wykonanie nasypéw i wykopdw o ksztalcie
zgodnym z dokumentagcprojektowy.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Kontrola jakosci prac pomiarowych

Kontrole jakasci prac pomiarowych zwranych z odtworzeniem trasy i punktéw wysgdowych
nalezy prowadzé wedlug ogélnych zasad oktenych w instrukcjach i wytycznych GUGIK
(1,2,3,4,5,6,7) zgodnie z wymaganiami podanymi W4.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Jednostka obmiarowa
Jednostl obmiarowy jest km (kilometr) odtworzonej trasy w terenie.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Sposodb odbioru robot

Odbioér robét zwgzanych z odtworzeniem trasy w terenie gagje na podstawie szkicow i
dziennikbw pomiarow geodezyjnych lub protokdtu znkoli geodezyjnej, ktére Wykonawca
przedkitada laynierowi.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 km wykonania rob6t obejmuije:

- sprawdzenie wyznaczenia punktéw gtéwnych osiytrgminktow wysokéciowych,

- uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami,

- wyznaczenie dodatkowych punktéw wysésiowych,

- wyznaczenie przekrojow poprzecznych z ewentualnytyczeniem dodatkowych przekrojow,

- zastabilizowanie punktéw w sposéb trwaly, ochrdoh przed zniszczeniem i oznakowanie
utatwiajgce odszukanie i ewentualne odtworzenie.

Platng¢ robot zwihzanych z wyznaczeniem obiektéw mostowych jesftaujw koszcie robot
mostowych.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. Instrukcja techniczna 0-1. Ogdlne zasady wykanyia/ prac geodezyjnych.

2. Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstugeaestycji, Gtowny Urad Geodezji i Kartografii,
Warszawa 1979.

3. Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowéopte, GUGIK 1978.

4. Instrukcja techniczna G-2. Wysakiowa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983.

5. Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjngsokaciowe, GUGIK 1979.

6. Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyfsdGiK 1983.
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7. Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacypldGiK 1983.



