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1. WSTEP

1.1. Przedmiot STWIORB

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej wiyéinia i odbioru rob6t budowlanychy s
wymagania dotycce wykonania i odbioru wykopow w gruntach nieskgtih w ramach projektu
Rozbudowa drogi wojewodzkiej nr 189 w granicach edstracyjnych m. Bkwit

1.2. Zakres stosowania STWIORB

Specyfikacje techniczne wykonania i odbioru robduddwlanych specyfikacji technicznej
(STWIORB) stosowana jako dokument przetargowy itkaktowy przy zlecaniu i realizacji robét na
drogach.

1.3. Zakres rob6t obgtych STWIORB
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji doty@asad prowadzenia robét ziemnych w ramach
projektu Rozbudowa drogi wojewdédzkiej nr 189 w geach administracyjnych m. Btwit

1.4. Okredlenia podstawowe
Podstawowe okienia zostaly podane w STWIORB D-02.00.00pkt 1.4.

1.5. Ogdlne wymagania dotycce robot
Ogoblne wymagania dotygee robét podano w STWIORB D-02.00.00pkt 1.5.

2. MATERIALY (GRUNTY)

Materiat wystpujacy w podicu wykopu jest gruntem rodzimym, ktéryedrie stanowit podize
nawierzchni. Zgodnie z Katalogiem typowych konstjuknawierzchni podatnych i potsztywnych
powinien charakteryzowssic grum nasnosci G1. Gdy podiee nawierzchni zaklasyfikowano do innej
grupy naénosci, naley podiaze doprowadzi do grupy nénosci G1 zgodnie z dokumentacja
projektowg i STWIORB.

3. SPRZAET
Ogo6lne wymagania i ustalenia dotyce sprztu okrelono w STWIORB D-02.00.00pkt 3.

4. TRANSPORT
Ogoblne wymagania i ustalenia dotgce transportu okiéono w STWIORB D-02.00.00pkt 4.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Zasady prowadzenia robét

Ogodlne zasady prowadzenia rob6t podano w STWIORERDO.00pkt 5.

Sposdb wykonania skarp wykopu powinien gwarantoweh stateczniE w caltym okresie
prowadzenia rob6t, a naprawa uszkddzeynikajgcych z nieprawidtowego uksztattowania skarp
wykopu, ich podcicia lub innych odspstw od dokumentacji projektowej obza Wykonawe.
Wykonawca powinien wykonywawykopy w taki sposéb, aby grunty ozrym stopniu przydatrici

do budowy nasypow byly odspajane oddzielnie, w &posniemdliwiajacy ich wymieszanie.
Odstpstwo od powyszego wymagania, uzasadnione skomplikowanym ukiadesrstw
geotechnicznych, wymaga zgodyyniera.

Odspojone grunty przydatne do wykonania nasypoéwimonwbye bezpdrednio wbudowane w nasyp
lub przewiezione na odkfad. O ileZynier dopyci czasowe sktadowanie odspojonych gruntéw,
nalezy je odpowiednio zabezpieazprzed nadmiernym zawilgoceniem.

5.2. Wymagania dotyczce zagszczenia i nénosci gruntu
Zageszczenie gruntu w wykopach i miejscach zerowychéroiemnych powinno spetiia
wymagania, dotycce minimalnej wartéci wskanika zagszczenia (Is), podanego w tablicy 1.
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Tablica 1. Minimalne warkei wskanika zagszczenia w wykopach i miejscach zerowych robét
ziemnych

Minimalna wartosé | dla:
Strefa innych drog
korpusu
Garna warstwa o grubosci 20 cm 1,00
Na glebokosci od 20 do 50 cm od 1.00
powierzchni robot ziemnych ‘

Jezeli grunty rodzime w wykopach i miejscach zerowycie spetniaj wymaganego wskaika
zag:szczenia, to przed weniem konstrukcji nawierzchni naleje dogsci¢ do wartdci Is, podanych
w tablicy 1.

Jezeli wartdéci wskaznika zagszczenia okrdone w tablicy 1 nie mag by¢ oshgnigte przez
bezpdrednie zagszczanie gruntéw rodzimych, to nalepodjgé srodki w celu ulepszenia gruntu
podiaza, umdliwiajgcego uzyskanie wymaganych wao wskanika zagszczenia. Méiwe do
zastosowanidgrodki, o ile nie § okreslone w STWIORB, proponuje Wykonawca i przedstawea d
akceptacji lynierowi.

Dodatkowo mana sprawd@ nosnos¢ warstwy gruntu na powierzchni robét ziemnych nadspawie
pomiaru wtérnego modutu odksztatcenia E2 zgodi&l202205:1998 rysunek 4.

5.3. Ruch budowlany

Nie nalezy dopuszczaruchu budowlanego po dnie wykopu o ile gridwarstwy gruntu (nadktadu)
powyzej rzednych rob6t ziemnych jest mniejsza 6,3 m.

Z chwilg przysgpienia do ostatecznego profilowania dna wykopu dapza si po nim jedynie ruch
maszyn wykonujcych & czynndé¢ budowlam. Moze odbywa sie jedynie sporadyczny ruch
pojazdow, ktére nie spowodujiszkodzé powierzchni korpusu.

Naprawa uszkodzepowierzchni rob6ot ziemnych, wynikgych z niedotrzymania podanych powy
warunkoéw obciza Wykonawe robot ziemnych.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot
Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w STWIORB D-02.00.00pkt 6.

6.2. Kontrola wykonania wykopow

Kontrola wykonania wykopow polega na sprawdzeniodzgsci z wymaganiami ok&gonymi w
dokumentacji projektowej i STWIORB. W czasie kotitszczegdla uwag nalezy zwrdcit na:

a) sposob odspajania gruntdw nie pogagsgaich wiasciwosci,

b) zapewnienie statecz§w skarp,

¢) odwodnienie wykopow w czasie wykonywania robgoiich zakéczeniu,

d) doktadné¢ wykonania wykopdw (usytuowanie i wykeozenie),

e) zagszczenie gornej strefy korpusu w wykopie wedtug \age okreslonych w pkcie 5.2.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robo6t
Ogolne zasady obmiaru robét podano w STWIORB D-@2@pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednosti obmiarows jest m (metr szécienny) wykonanego wykopu.
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8. ODBIOR ROBOT
Ogodlne zasady odbioru robét podano w STWiIORB D-020pkt 8.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci
Ogolne ustalenia dotygee podstawy ptatrsgi podano w STWIORB D-02.00.00pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m3 wykopow w gruntach nieskallstyloejmuje:

prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

oznakowanie robot,

wykonanie wykopu z transportem urobku na nasypliidad, obejmujce: odspojenie,
przemieszczenie, zatadunek, przewiezienie i wytadun

odwodnienie wykopu na czas jego wykonywania,

profilowanie dna wykopu, rowow, skarp,

zagszczenie powierzchni wykopu,

przeprowadzenie pomiarow i badiaboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji tectanigj,
rozplantowanie urobku na odkfadzie,

wykonanie, a nagpnie rozebranie drég dojazdowych,

rekultywacg terenu.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Spis przepiséw zwrzanych podano w STWIORB D-02.00.00pkt 10.



